Introducción.



e saludo estimado lector. Mi nombre es Juan Carlos Alcerro Mena, soy científico, ingeniero e inventor. El propósito de esta introducción es intentar comunicarle claramente el objetivo que tiene esta inédita publicación 

científica.      


Después de leer muchos documentos físico-teóricos, puedo decirle con toda propiedad que el estado actual de la física teórica sigue manteniendo un problema abierto e iniciado hace casi un siglo por Albert Einstein, la teoría de la unificación de las fuerzas gravitatoria y electromagnética. En estos días sabemos que eso implica completar la teoría que unifica las fuerzas fundamentales de la naturaleza y se espera que con el goce de dicha teoría tendremos factibilidad para los siguientes propósitos, entre otros: la posibilidad de conseguir una teoría final del todo, la generación de una teoría cuántica de la gravedad que revelaría los primeros instantes de la creación del universo y ya que involucra la unificación de dos fuerzas fundamentales pero macroscópicas, podríamos activar y desactivar campos gravitatorios como si se tratasen de bombillos de luz. 

 Puedo remitirme a muchos libros y artículos para señalarle la esperanza general que se tiene de la posesión que algún día se pueda tener de esta teoría física, pero lo más probable es que usted mismo ya se haya enterado o, mejor aún, sea una de estas mentes intelectuales que comparte esta misma visión. 

Para que sea posible una teoría cuántica de la gravedad (la única fuerza que no se ha unificado con el resto de las fundamentales), o dicho en otras palabras, para que sea posible la unificación del campo gravitatorio con el electromagnético (y por lo tanto con el resto de las fuerzas fundamentales), se requiere que la relatividad general hable el mismo idioma de la física cuántica. Al respecto se tiene la sospecha generalizada de que la relatividad deberá modificarse fundamentalmente para poder ceder a una unificación con la física cuántica. 


Señor lector, usted esta leyendo la introducción a la proposición y exposición inédita de un modelo de partícula elemental que da posibilidad a que tengamos el deseado y tan esperado acceso a dicha teoría final de la unificación. Es una contribución gratuita que doy a la ciencia, trabajando en equipo con usted; si el lector se decide a ser usuario de este modelo y no simplemente lector. Este documento lo estoy haciendo público a partir del mes de enero del 2005. Inmediatamente leído lo anterior debe de haber tres puntos en los que el lector debe estar ansioso o preocupado por aclarar inmediatamente: si mi modelo propuesto es una teoría puramente especulativa; y quizás usted sea de los que traiga a memoria de inmediato alguna experiencia fallida, propia o ajena, de intentos ingenuos de modificar sustancialmente la física teórica; o si es una teoría claramente derivada o fundamentada en alguna parte oficial y aceptada de la física actual. El segundo punto por aclarar pudiera ser  cual es el argumento clave que hace posible la casi imposible pero muy esperada unificación. Y el tercer punto que con mucha probabilidad usted este esperando que se le explique, es que si estoy proponiendo la solución para resolver el mayor problema de la ciencia, porque no me reservo para mi persona su desarrollo completo?  

Bueno, para aclarar el primer punto déjeme presentarle una característica personal propia. Me disgustan los documentos seudo científicos que por matar el tiempo o por haber bebido mucho café, algún autor decidió publicar y hacernos perder nuestro tiempo. Ahora viéndolo positivamente, alguna de estas obras puede haber desarrollado nuestra curiosidad y espíritu creativo o al menos nos dio la experiencia que ahora nos hace evitar detenernos a perder el tiempo con artículos o libros fantasiosos. Sin embargo si algún autor se ha empeñado en desarrollar alguna obra de estas mencionadas, también esta dentro de la posibilidad de que sea un visionario a la caza teórica de alguna nueva ley que haga encajar todos los fenómenos del universo. Y muy probablemente es un lector de esta obra, por lo cual bienvenido sea.  

Bueno volviendo a lo propio, a continuación quiero comunicarle claramente al lector, o posible usuario de mi obra, el fundamento de mi modelo teórico. Para esto necesito exponerle las fechas de algunos (y solo algunos) de los importantes aportes a la física teórica a través de la historia e indicarle a partir de cual de ellos hubiese sido oportunidad suficiente para que se dedujera directamente mi teoría:


Como lo veremos en la sección de fundamentos del modelo Alcerro, la teoría de la relatividad especial es suficiente material para descubrir que al modelo clásico de partícula (u onda partícula) subyace un nuevo modelo no considerado hasta la fecha. Sin embargo, para desarrollar todo el argumento teórico básico del modelo Alcerro, se necesita la representación de Minkowski del espacio-tiempo de la relatividad especial. En realidad la geometría de Minkowski no es mas que la adaptación geométrica de la relatividad especial, pero fue presentada por primera vez por el matemático Hermann Minkowski hasta 1908. Ahora, del listado de aportes a la física mostrados anteriormente, todos los demás perfectamente hubiesen podido ser deducciones o consecuencias lógicas y matemáticas de la geometría Minkowskiana de la relatividad especial, si se hubiese descubierto en ese entonces el modelo Alcerro. De hecho, aunque la hipótesis de Planck y el concepto de fotón fueron descubiertos antes que la geometría relativista especial, estos se derivan perfectamente de esta teoría cuando se considera la subyacencia del modelo Alcerro. Esto podrá evidenciarse en  paginas subsiguientes de este documento.

Espero haber resumido una aclaración del primer punto de inquietud que asumo que a usted le pudo haber nacido. Vamos por el presunto segundo punto que talvez usted quisiera que le aclarara para tener la confianza de seguir leyendo este documento. 

Que argumentos utilizo directamente para unificar la relatividad general y la física cuántica? Y también (que a la larga es lo mismo) que argumento aplico para unificar el campo gravitatorio con el electromagnético?

En referencia a la primer pregunta, puedo decir que la clave que hace que mi modelo propuesto logre esta unificación consiste en que en relatividad general, la teoría especial de la relatividad es válida en regiones infinitesimales y lo cual se corresponde con la validez de la geometría euclidiana solo en regiones infinitesimales.  

Un argumento consecuente es que si la relatividad especial se modificara fundamentalmente entonces también lo haría la relatividad general y la naturaleza de su alteración dependería del cambio hecho en la relatividad especial. Y la verdad es que la consideración del modelo Alcerro hace que de la relatividad especial surjan los conceptos fundamentales de toda la teoría cuántica, por lo tanto, por decirlo lo mas claro posible, la teoría de la relatividad general queda “infectada” por esta “progenitura”, ósea que queda completamente hablando el mismo idioma (y con todo su derecho) de la física cuántica.        
Le aclaro lo que quiero decir con que mi modelo logra que la relatividad especial genere a la física cuántica?. Bueno, en materia epistemológica se conoce que un sistema científico hipotético deductivo (un sistema teórico, p.ej: la relatividad especial) se compone de los principios teóricos y del modelo del referente. Ahora, todo sistema de referencia de la relatividad especial es a la larga materia y el modelo de materia usado es el mismo que utilizó Newton, Maxwell y toda la física clásica. De hecho, toda la física moderna actual (salvo la teoría de supercuerdas la cual aun no es oficial) usa el mismo modelo de materia: existencia dentro de nuestro universo de tres dimensiones espaciales, sin confundirnos con la llamada cuarta dimensión que se refiere solo a la representación geométrica del tiempo. Como mi documento demostrará, resulta ser que la misma relatividad restringida sugiere con toda claridad, y lo cual nadie había evidenciado anteriormente, que al modelo inicialmente considerado subyace un nuevo modelo en el cual la existencia de lo que conocemos como materia “se sale” del espacio tridimensional. En resumen, este hallazgo nos revela que a la relatividad entre sistemas de  referencia inerciales subyace la simple aplicación de la cinemática clásica  al referido nuevo modelo de existencia descubierto. Y resulta ser que no únicamente se explica la verdadera naturaleza de los fundamentos relativistas, sino que al aplicar la mecánica clásica también se deducen y explican los fundamentos cuánticos, de tal forma que perfectamente se puede explicar la física cuántica en términos relativistas, así como cuando los padres explican el carácter de sus hijos refiriéndose al suyo propio. 

Con toda propiedad podemos decir que tenemos una nueva teoría la cual es mas poderosa que la relatividad actual. Y cuando surge una teoría superior que desplaza a una anterior, las limitaciones son superadas y los paradigmas son derribados inevitablemente. Y en nuestro caso, una de estas reestructuraciones es que lo que se conoció alguna vez como éter vuelve a cobrar vigencia en completa armonía con todos los fenómenos relativistas comprobados. De esta manera, el concepto curvatura del espacio-tiempo evoluciona al termino curvatura del éter-tiempo y esta seria directamente la solución para describir los campos gravitatorios en términos de campos electromagnéticos, o sea la descripción de un solo campo gravitatorio-electromagnético y lo cual es la respuesta a la última pregunta del segundo punto que yo supongo se haría usted de inmediato al leer lo que va de este documento.  

Hablemos del tercer punto de aclaración. En realidad se muy bien que con mi servicio a la física, al donarle la base sobre la cual se erigirá completamente la teoría de la gran unificación de las fuerzas fundamentales, tengo seguro un alto prestigio como científico. De tal manera que no siento la necesidad insaciable de reportar directamente la gran unificación, pues no me dedico exclusivamente a la física teórica. Si el lector quiere atreverse a desarrollar tan ansiada teoría final, le invito a que siga no solo leyendo esta breve obra (en cantidad de paginas pero no en significado), si no que también se inmiscuya en su deducción y la manera en como debe aplicarse con éxito

Entender la lógica del desarrollo de mi modelo propuesto a partir de la relatividad restringida, es algo fácil para cualquiera que tenga una formación básica en física moderna. Entender como se aplica correctamente, también cabe perfectamente en el dominio de la categoría recién mencionada de entendidos en física.

Entender como decodificar los conceptos y términos propios de la relatividad general, del electromagnetismo clásico, electrodinámica cuántica y física cuántica en general, en términos propios del modelo Alcerro y con lo cual se consigue la unificación final, ya es dominio de físicos mas expertos en el tema.

Bienvenido a una parte poco usual y posiblemente crucial de su vida!

Atentamente
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Fundamentos del modelo Alcerro.



lgunos libros de texto acerca de la relatividad, utilizan el triangulo rectángulo de la figura 1-A, simplemente como una ayuda mnemotécnica para recordar la ecuación de energía relativista: 




E = (pc) + (moc )


En donde:

p es el momento dinámico (o ímpetu) de la materia en  

   estudio. 

c  es la rapidez de la luz.

mo  es la masa de la materia, cuando esta en reposo relativo al

      marco de referencia desde el cual se observa.





                   A                                     B                                 

                                FIGURA 1                                            FIGURA 2


Y esto es posible ya que la ecuación (1) sugiere su interpretación como un triangulo rectángulo. Ya que la energía no es una cantidad vectorial, dichos libros de texto no proponen profundizar más acerca de esta geometría.

Yo le propongo al lector que transforme la ecuación (1) en una ecuación de momentos dinámicos, simplemente dividiendo ambos lados de la ecuación, entre c  . Esto es:


E2/c2 = P2 + (moc2)

Ahora, el triangulo de Pitágoras ya tiene mayor significado que simplemente una ayuda mnemotécnica: Ya es una composición  vectorial!.

Véase la figura 1-B.

Posiblemente en la mente de algunos autores y físicos teóricos se cruzó esta idea, pero de seguro que la valoraron como un argumento muy artificioso.  

Por otro lado, en las representaciones de Minkowski se tiene lo que se conoce como invariante fundamental:


c2w12 – x12 = w22 – x22
en el cual al despejar para w2  y denotándolo de forma general, se tiene:


w2 = c2 + x2


En donde:


es lo que se conoce como el tiempo propio de la materia en

              estudio.


w es igual a ct y en donde t es el tiempo que ha transcurrido

               para el marco de referencia desde donde se observa el 

               movimiento de la materia.

x se refiere al desplazamiento de la partícula, en un tiempo t.

   En el caso especial en que se basan las expresiones (3) y (4)

               la posición inicial se da en el origen del marco de referen-

               cia y la final se da en la coordenada x. Por eso dicho despla-

                zamiento es igual a  x.
es evidente que la forma de la expresión, como teorema de Pitágoras, sugiere su asociación a un nuevo triangulo rectángulo, ver figura 2. Esta vez de inicio se trata de cantidades vectoriales.

Antes de este documento, en la historia de la física teórica, nunca se   había reparado en que al poner en la forma (4) el invariante fundamental (3), se sugiere un triangulo rectángulo. Es por eso que aun en el 2004 todavía los físicos se refirieron a la teoría del todo, como un sueño. Ahora, porque nunca propusieron la expresión (3) en la forma (4)?.                                                                                        
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Cualquier científico teórico, libre de paradigmas, pudo haber notado que el cociente entre los lados de cada uno de los triángulos de las figuras 1-B y la figura 2, es igual uno con el otro. Ósea, que hay semejanza entre el triangulo asociado a la ecuación (2) y el asociado a la ecuación (4). Yo fui el primero en saberlo y usted lector, es de los primeros. Se lo demuestro?

Bueno, dividamos el lado vertical por el lado horizontal del triangulo de la figura 1-B:

moc/ p = moc / (mov / (1-v2 /c2 )1/2 ) = c/v (1-v2 /c2)1/2


= ct/x (1-v2 /c2)1/2  = c/x = lado vertical del triangulo de figura 2
                                                       lado horizontal del triangulo de figura 2


En donde:

v es la rapidez de la materia respecto al marco de referencia.

Fácil verdad?. Y nadie se dio cuenta de eso!.

Esos dos referidos triángulos, dicho en definitiva, son composiciones vectoriales y por eso las he representado con forma de flechas. Además ambos tienen un mismo referente. Esto es, que al desplazamiento x de la materia (lado horizontal del triángulo de la figura 2) corresponde un momento dinámico p (lado horizontal del triangulo de la figura 1-B). 

Ahora bien, ya que se trata de composición vectorial, entonces el vector x debe ser la proyección horizontal de un desplazamiento realizado a la velocidad de la luz c en un tiempo t y a lo largo de la hipotenusa mostrada. Pero para conseguir las expresiones simplificadas (3) y (4), se han ignorado los ejes espaciales y y z pues no se requieren debido a que estamos tratando con un movimiento rectilíneo (recomiendo repasar en algún libro de relatividad, esta verdad). Esto quiere decir que el vector x concluyentemente, no puede ser proyección de algún vector cuyas coordenadas sean propias de estos dos ejes y por lo tanto de nuestro espacio de tres dimensiones. 

Entonces... en que espacio se localiza el vector que proyecta a x?

Pues ya que dicha proyección solo se entiende si se razona que el referido desplazamiento, a la velocidad c, se realiza en una dirección fuera de nuestro espacio tridimensional; entonces este vector se refiere a un desplazamiento a través de coordenadas que toman en cuenta un cuarto eje espacial, un eje ortogonal a las tres dimensiones espaciales de nuestro universo.

 Si apreciamos la verdad revelada por nuestros triángulos en estudio, no nos queda otra opción mas que aceptar esta nueva realidad. 

Breve paréntesis: espero no estarle asustando, porque talvez le parezca que esto es ocultismo o esoterismo. Nada de eso y de hecho usted debe saber muy bien que las matemáticas muy sofisticadas admiten perfectamente las n dimensiones. Donde n es cualquier numero entero positivo. 

Es verdad, la cuarta dimensión aquí revelada es literal.Ya no es mas la perteneciente a la representación de Minkowski de la relatividad especial, en donde no es mas que una solución abstracta para admitir la dependencia del tiempo con la velocidad del sistema de referencia. Esta mera abstracción de la geometría de Minkowski, es el resultado de modelar la totalidad de la partícula material de manera que se encuentre confinada en un espacio de tres dimensiones. O sea que este modelo que también se usó en mecánica clásica y como ya lo dije, se sigue usando en la actualidad (a excepción de la teoría de las supercuerdas), fue el que también se supuso para la construcción de la teoría de la relatividad y que irónicamente, a la larga, nos revela este nuevo tipo de existencia de materia que abarca cuatro dimensiones espaciales.

 Por que digo nuevo tipo de existencia?.

Porque de lo que directamente hablan los triángulos relativistas es de momentos dinámicos (o ímpetus) y de desplazamiento de la materia. Sin embargo, no es posible que en un mismo instante suceda que un momento dinámico se localice en una determinada coordenada y la materia a la que pertenece dicho ímpetu, se localice en otra coordenada. Pero decir localización de la materia es equivalente a decir localización de la existencia de la materia y  además, el triángulo 2 habla directamente del desplazamiento de la materia, por lo tanto habla del desplazamiento de la localización de la existencia de la materia y esto quiere decir que lo que siempre hemos considerado como desplazamiento de la localización de la existencia de la materia, es en realidad solo la imagen en nuestro universo, de dicho desplazamiento pero en un espacio superior que contiene a dicho universo. Pero para que un espacio contenga a otro de tres dimensiones, entonces no nos queda otro camino mas que concluir que dicho espacio debe ser de cuatro dimensiones.  


Ahora, aparte del triangulo B de la figura 1; la expresión (4) y el triangulo de la figura 2, sugieren todo este tema que hemos tratado. Esto quiere decir que la representación de Minkowski debe de hablarnos acerca de todo un trasfondo, cómplice del nuevo modelo descubierto, que subyace a la totalidad de la teoría relativista especial.   

En el resto de esta sección del documento, intentaré exponerle la completación de la argumentación teórica del modelo propuesto, el modelo Alcerro. Para este fin haré uso de la figura 3, la cual muestra un gráfico de Minkowski que representa la transformación de coordenadas que localizan un mismo evento en el espacio tiempo entre dos marcos de referencia inerciales con movimiento relativo entre sí. A diferencia  de los gráficos que generalmente muestran los libros de texto, el de la figura 3 detalla el proceso de sincronización de relojes usados por el marco en movimiento, estas líneas de mundo se muestran en color azul.

Ahora procedamos a aplicar nuestro descubrimiento a este diagrama. 

Para esto usaremos los siguientes procedimientos: 

En primer lugar, como ya lo dije antes, lo que estas composiciones vectoriales nos revelan es que todo lo que tiene que ver con la materia dentro de nuestro universo se debe a la proyección en nuestro espacio tridimensional de una entidad que viaja a la velocidad de la luz. Por lo tanto para cada parte de interés dentro de esta gráfica, procederemos a expresar esta realidad en ella. Y todo lo que resulte, en conjunto lo observaremos en la figura 4.

En segundo lugar, haciendo referencia en la geometría de esta figura 4, desarrollaremos una expresión matemática para w2. Luego verificaremos que es la misma ecuación de Lorentz.

Y en tercer lugar, compararemos la grafica de la figura 4 con la de la figura 3, las cuales hablan de lo mismo, y explicare la nueva naturaleza revelada.

Breve sugerencia: si el lector desea, en este momento puede “cafeinarse” para ponerse en “frecuencia” con los secretos de la naturaleza.

Algunas consideraciones, antes de comenzar con el análisis. Con mi siguiente exposición estoy suponiendo que el lector, y mas aún el usuario, conocen la teoría de la relatividad especial y el manejo de las representaciones de Minkowski. De tal manera que no me detendré a explicar los diferentes conceptos propios de tal materia, aunque intentaré ser pedagógico.  

Comencemos con el análisis:


Línea de mundo del reloj en el origen del marco 2

Antes que nada una aclaración, vamos a enfocarnos en lo que la teoría de la relatividad especial analiza para desarrollar las llamadas ecuaciones de Lorentz, es por eso que expresaremos gráficamente la realidad descubierta por los triángulos 1-B y 2, en cada uno de los componentes del sistema de observadores, relojes y observados sobre 
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el cual trabajan los postulados relativistas para comenzar a desarrollar la transformación de coordenadas.
Entonces se grafica  w1 = cBi + x21 ( j) . Donde i y j denotan los vectores unitarios.  Con esta composición vectorial saco a flote la realidad recién revelada para alguna parte o partícula de referencia propia del reloj ubicado en el origen del marco de referencia 2. Se le llama evento a cualquier cosa o hecho  registrado en alguna coordenada espacio temporal. Entonces al evento localizado en la coordenada (xB, w1) lo denominamos B y es el reloj mencionado, o alguna partícula que lo represente, justo en el instante, respecto al marco 1, en que sucede el evento que denominamos B´, localizado en la coordenada espacio temporal (x1, w1). 

Es importante observar que la grafica del vector recién expresado en su composición vectorial, se observa entre el origen y la coordenada espacial  (xB,  cB )en la grafica 4 y nótese que dicha coordenada solo es espacial.

Líneas de mundo de las señales de luz para    sincronización.

Cuando los marcos 1 y 2 coinciden en su origen, las marcas de sus relojes es cero. Este evento es A . Cuando se da este evento A, el reloj en el origen del marco 2 se sincroniza con otro reloj ubicado en X2. Como ya lo dije, las líneas de mundo de los haces de sincronización están marcados con color azul. Las líneas de mundo de estos haces deben formar el paralelogramo mostrado, para garantizar la sincronización de los relojes en el marco 2. La línea de mundo entre los eventos E y A, es el haz que parte del punto medio entre los dos relojes y que intercepta el reloj en el origen. Este reloj inicia de cero y la señal de luz comienza su retorno al punto de salida.

La grafica en la figura 4 del vector We = (c=0) ( i+ xE ( j) es la recta entre E y A en la figura 4. La línea de mundo entre A y Z significa el retorno del haz de sincronización hacia su punto de salida. El evento Z representa la intercepción de esta señal con dicho punto de salida (o punto medio entre los dos relojes).

 La grafica del vector Wz   = (c=0) ( i+ xZ ( j)  es la recta entre A y Zx en la figura 4.

Para evitar el tedio, basta con decir que las otras líneas de mundo de los haces de sincronización, significan lo mismo que lo recién explicado, solo que para el reloj ubicado en X2 . 

Las graficas del vector We + WF  y del vector Wz - Wf  son los vectores puestos entre E y F, y F y Z’ en la figura 4 respectivamente.  

Línea de mundo entre F y B’

El evento F es la coincidencia en el espacio tiempo de la señal de sincronización con el segundo reloj del marco 2. O sea que este evento es la iniciación de cero de este reloj.

 La grafica en la figura 4 del vector W1 - Wf es el vector puesto entre los eventos F y B’.

La grafica de w1B´ =x1  ( i ) +  cB´( j )y el cual tiene la magnitud w1 se  muestra en la figura 4 como el vector puesto entre A y B´.

La grafica de w1  en la figura 4 tiene la misma forma que su línea de mundo en la figura 3.

Ahora es conveniente corroborar si la configuración de la figura 4 es correcta. Este es el segundo punto del programa. Por lo tanto la magnitud de w2 debe ser la misma transformación de Lorenz. Esto es:


w2 = w1 sen i )-                                                    sen i )

Donde la longitud de la recta entre H y D, y la longitud de la recta entre K y A, las denotamos por LHD y LKA  respectivamente.

Como estos vectores representados con color azul significan los haces de sincronización, entonces se tiene que:

LHD = (x1-w1 cos)/2 + LHD  cos
donde (x1-w1 cos)/2 es la longitud que hay entre los dos relojes en el marco 2. O sea la longitud que hay entre K y H, o entre A Y A’.

Ahora, como LHD es igual a la longitud entre E y F, entonces esto explica el segundo sumando de la expresión (5). Al despejar LHD  en la ecuación (5), se tiene:

LHD =( (x1-w1 cos)/2)/ (2(1-cos))

Luego:

LKA =( (x1-w1 cos)/2)-LKA  cos

En donde el segundo sumando se explica porque LKA  es igual a la longitud entre J y E.

Al sustituir esto en la ecuación (5), se tiene:

  w2  = w1   sen -((x1-w1 v2/c)       1     – (x1-w1 v2/c)     1      )sen                                                                           lll             lllllllllllllllllllll2          (1-cos)            2      (1+ cos)     
Al analizar el triangulo de la figura 2 se tiene que:

x/w = x/ct = v/c = cos

Tomando en cuenta esto, sustituyéndolo en la ecuación (6) se tiene: 

w2  = w1(1-v22/c2)1/2 -((x1-w1 v2/c)      1     – (x1-w1 v2/c)    1      )(1-v22/c2)1/2
                                        2         (1-v2/c)           2       (1+v2/c)      
Al simplificar esta expresión, finalmente se tiene:


w2= (w1 – v2 /c  x1 ) /  (1-v22 / c2 )1/2 
que es la misma transformación de Lorentz para w2 . Por lo tanto la configuración vectorial de la figura 4 es válida, esto es, que toda la disposición geométrica de los vectores de la forma  w2 = c2 + x2  , esta correcta, pues las operaciones algebraicas para encontrar un valor para la magnitud del vector graficado w2 , han conducido al mismo valor para w2 que da la teoría relativista.


Increíble: la existencia de la materia se da en

brincos

Esta es la sección que muestra una aparente paradoja en mi teoría, pero que al tomar un razonamiento que la esquiva, descubrimos un aspecto impresionante de la materia: esta existe, deja de existir y vuelve a existir en nuestro universo, de manera cíclica y perpetua.

Observemos de nuevo la figura 4:
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Nótese lo encerrado con circunferencia. Este diagrama en varios casos dice que un mismo evento aparece en dos puntos distintos del espacio.

Y eso que un evento es un hecho en una determinada coordenada espacio tiempo. 

El evento A es el contacto que debe tener el haz de luz representado por el vector que va del evento E al evento A, con el origen de los dos marcos de referencia.

El evento F es el contacto que debe tener el haz de luz representado por el vector horizontal que va del evento H al evento F, con el segundo reloj del marco de referencia 2.

El evento B´ debe tener contacto con el segundo reloj del marco 2.

Es por eso, por ejemplo, que el tope del vector que va de E hasta A es el mismo evento A que también es el punto final del vector que va de K hacia A, valga la redundancia.

El triangulo relativista que dio inicio a todo este desarrollo nos dice que todo desplazamiento de materia que observamos en nuestro universo solo es la imagen de un desplazamiento en otra dimensión. 




Entonces nuestro descubrimiento nos lanza dos requisitos que se deben cumplir: la materia no se mueve en nuestro universo y si debe existir como evento en nuestro universo. Ambos se deben cumplir, lo cual hace surgir una aparente paradoja.

Tomando en cuenta lo anterior y aspectos del sentido común acerca de la existencia de la materia, que ya había dicho en paginas anteriores, el siguiente bosquejo se conforma a estos requisitos de tal manera que no existe otra solución al caso.







Con este bosquejo represento la conclusión de que el ente con la rapidez c viaja con la dirección del vector de desplazamiento fuera de nuestro universo y a la vez coincide con nuestro universo. Por lo tanto no se puede negar que cada periodo determinado de tiempo respecto a cualquier marco de referencia inercial, reaparece otro ente exactamente igual y a una distancia determinada y la cual es ortogonal a nuestras tres dimensiones espaciales.

Debido a que todo este análisis se hace a partir de la relatividad especial, no puedo considerar gravitones, por lo tanto solo existe una clase de ente que podemos considerar viaja a la velocidad de la luz, las ondas electromagnéticas.

El sentido común también nos lleva a concluir otro aspecto: si la materia es luz viajando en otra dimensión, entonces todo esto se refiere directamente a la materia elemental, la indivisible. Esto se debe a que la luz no ocupa espacio físico.

Esto nos lleva a concluir que:


La existencia de toda partícula elemental de materia, a través del tiempo y dentro de nuestro universo, es en realidad los sucesivos cruces en  nuestro universo de fotones que viajan en un espacio tetradimensional. 

El siguiente esquema muestra que el vector desplazamiento a la velocidad c, es en realidad la suma vectorial de la serie de desplazamientos de las ondas electromagnéticas cuyos cruces con nuestro universo significan la existencia de la partícula elemental que componen.







Manual de uso del modelo Alcerro


uando tenga que conseguir algún calculo teórico de cualquier fenómeno físico en el que tenga que tomar en cuenta la presencia de alguna partícula material, entonces considere la presencia de ésta como el cruce en

 nuestro
el espacio universal (de tres dimensiones : ancho, largo y alto) de una onda electromagnética viajera en un espacio de cuatro dimensiones. Dicho espacio tetradimensional contiene a nuestro universo de tres dimensiones espaciales.

Es de mi interés que el usuario de mi modelo propuesto tenga una completa certeza de cómo aplicar lo dicho anteriormente. Para lograr esto, a continuación expondré algunos ejemplos de cómo se procede para conseguir cálculos teóricos. De paso, estos cálculos serán retrodicciones de expresiones ya conocidas y validadas experimentalmente a través de la historia y algunas servirán para aumentar la especificación del modelo mismo. 

Ejemplos del uso del modelo Alcerro




  Deducción de la idea de fotón.

La siguiente es una deducción fácil y lógica de lo que se conoce como fotón.


 Si en un grafico de Minkowski se puede observar el choque de dos partículas, entonces en su correspondiente grafico derivado, o sea de la naturaleza de la figura 4, se pone de manifiesto que en realidad es el choque de dos haces de luz. Si en el Minkowskiano la cantidad de movimiento del sistema de partículas que chocan se conserva, entonces también en el sistema compuesto de los dos haces de luz que chocan debe haber implícito un momento dinámico y que también se conserva. Por lo tanto mi modelo deduce que las ondas electromagne-

ticas tienen naturaleza corpuscular y, como ya dije, esta idea ya se contempla por la física contemporánea por medio de lo que se conoce como fotón. Con esta nueva información, se aumenta la especificación de mi modelo. Se puede decir que a la existencia a través del tiempo de la materia elemental subyace la incidencia sucesiva, en el espacio tridimensional del universo, de fotones que navegan en un espacio compuesto de cuatro coordenadas espaciales. Y aquí la cuarta dimensión no es el tiempo, si no que es espacial en el sentido estricto de la palabra.

 No esta demás decir que la frecuencia de aparición de uno de estos fotones ligados a una partícula elemental en reposo, es la frecuencia de la radiación electromagnética asociada al fotón. Ahora, si para la física la existencia de un corpúsculo elemental no es mas que la oportunidad de interactuar con su alrededor, entonces la partícula elemental de mi modelo, solo existe en el universo cuando el fotón propuesto cruza la planicie tridimensional. Por obvias razones sabemos que cualquier trozo de materia existe mas allá de un instante o momento, por lo tanto mi modelo arroja las siguientes dos conclusiones innovadoras: (1) La existencia en nuestro universo de la materia elemental esta cuantizada a través del tiempo y de aquí en adelante, basándose en esto, al fotón subyacente propuesto lo llamaremos “cuantex” que es la fusión de la abreviación de los siguientes dos términos: “cuantos” de “existencia”. (2) Dichos brincos de existencia en el universo, se dan con un periodo definido y dependiente del estado de movimiento.
Ahora, como lo sabe cualquiera que sepa algo de geometría, no es posible representar totalmente un espacio de cuatro dimensiones. Si queremos explicar esta imposibilidad desde un punto de vista racional o filosófico, esto se debe a que cualquier objeto físico por medio del cual se represente (papel, tinta, pizarra, etc), esta circunscrito a una naturaleza de tres dimensiones. Y algo mas lapidante,  nuestro cerebro que se supone concebiría esta realidad tetradimensional, no es mas que materia regada en tres dimensiones espaciales. Sin embargo, podemos tener una idea tridimensional del espacio tetradimensional. En este contexto esto es posible debido a la siguiente analogía: un cubo es a un espacio de cuatro dimensiones, lo que un plano es a un espacio de tres dimensiones. Al tener esto claro, podemos representar la dirección de propagación de los cuantex de una partícula elemental, respecto a una parcela bidimensional del universo. La figura 5 es la representación de esta propagación para una partícula en reposo relativo a nuestra observación.
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FIGURA 5

Representación del fotón cuantex al incidir en el plano del universo (representado por la línea horizontal).

En este contexto representativo materializado por la figura 5, el espacio de tres dimensiones es un plano. Sin embargo, es visto lateralmente, lo cual se expresa por medio de la recta horizontal. En esta figura, la idea corpuscular del fotón se plasma en un circulito ovalado, sin embargo, esta representación no es exacta pues el cuantex, como todo fotón, no tiene extensión espacial. cx es la denotación generalizada de la longitud de la onda electromagnética asociada al cuantex de toda partícula en reposo como la de la figura 5. Puede verse en la figura 5-C, que cuando el cuantex atraviesa la planicie tridimensional del universo, surge otro cuantex precisamente en el punto de partida del primero. Es como si existiese una producción perpetua de fotones cuantex asociada a la existencia a través del tiempo de las partículas elementales con masa diferente de cero (esto es, corpúsculos que no sean fotones dentro de nuestro universo). Debido a esto, por lógica, se ve que la figura 5 se refiere a una partícula elemental que empezó a existir justo en el instante representado por  la figura 5-A.


      Deducción de la constante de Planck.


exactamente retrodecir) la famosa hipótesis de Planck. Manos a la obra!.

Considerando que la relatividad especial dice que Ecx = Pcx c, entonces la física quántica postula que el momento dinámico de un fotón es proporcional al inverso de su longitud de onda.

En general, para que una variable A sea proporcional a otra B, por un factor K, se debe cumplir que A1/B1 = A2/B2 = K .

En nuestro caso, se debe cumplir que: 

Pcx1  /(1/1) = Pcx2 / 2)
= constante

Donde Pcx es el momento dinámico del fotón cuantex.

Ahora, consideremos la siguiente figura 6:
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FIGURA 6

(A) representación de un cuantex cuya dirección tiene componente horizontal, esto es, tiene imagen en el universo. (B)Representación de los haces de ondas electromagnéticas asociados a los fotones cuantex.

Si suponemos que en la expresión (7) el estado dinámico 1 es en reposo, como en la figura 5. Y suponemos que en el estado 2 hay una ángulo de dirección de propagación lo cual se representa por la figuraq6 y además se toma en cuenta que el momento dinámico de la partícula debe ser la imagen en la planicie tridimensional del momento dinámico de su cuantex subyacente, entonces se tiene que:

mo v/ ((1-v2 / c2 )1/2 cos = Pcx
pero como v/c=cos, la expresión (7) toma la forma: 

          mo c coscxmoc cos
                                       sencossencos
y como es igual a 90 grados, entonces se tiene que 

mo ccx =  moc
                                                             sen

Y ahora analizamos la siguiente forma geométrica de la figura 6-B para encontrar un valor para :





                                                                   mo ccx= moccxsen2
                                                                                          sen2

o sea:                                  mo ccx= moccx
Esta expresión (8) nos da como conclusión que la forma (7) representa un valor constante, la constante de Planck. Señor usuario, o simple lector, la idea de que la relatividad y la teoría del cuanta se basan en fundamentos teóricos enteramente diferentes y no relacionados, ahora es una farsa. ¡Yo fui el primero en saberlo y usted es de los primeros!.


 Deducción de que el cuantex es el cuanto de energía intrínseca de la materia en reposo.

Este es el momento apropiado para facilitarle al usuario, o simple lector, una idea familiar de mi modelo propuesto.

Bueno, ya sea por medios artificiales o por “rutina” de la naturaleza, las partículas elementales pueden transformar toda su masa, en energía contenida en fotones. Esto esto es que una partícula material con masa en reposo mayor que cero, se convierte en un fotón de energía proporcional a su masa, lo cual se denota por E = mo c2.

Por lo común esto lo conoce la gente en general a partir de la secundaria colegial y muchas veces antes. Lo que no saben es, por ejemplo, donde están en este momento todos los fotones que en suma contienen toda la energía equivalente de la masa total de su mano derecha. Una pregunta de “un millón de dólares” que el modelo Alcerro responde.  

Hasta este momento usted conocía que, por ejemplo, un electrón sometido a una transmutación de masa a energía, primero es una partícula con carga, masa, spin,etc, que lo identificaba como electrón. Pero después del fenómeno, es un fotón cuya única relación con el electrón se funda en su equivalencia de masa y energía. Usted conocía que todo esto se trataba de una transformación de una entidad a otra. Pero aquí viene lo nuevo, mi modelo dice que el fotón resultante, es en realidad el último cuantex de su existencia como electrón.

Señor usuario, o simple lector, mi modelo lo que hace es modelar su mano derecha como la agrupación de millones y millones e incontables haces de ondas electromagnéticas o corrientes de fotones (los cuantex) viajando en cuatro dimensiones, de tal manera que si su mano derecha fuese sometida a dicha transmutación, entonces no solo significaría explotar toda una enorme región, o talvez, usar su energía para muchos meses de consumo nacional, o quedar manco, si no que también significaría lograr contener dentro del universo el ultimo cuantex de la existencia de cada partícula elemental de su anterior mano. Se lo demuestro?

Para comenzar, se termina de desarrollar la expresión (8) a la siguiente ya demostrada identidad:

mo ccx= h

se despeja para  cx:

cx= h / mo c

y así de paso ya conocemos la longitud de onda del fotón cuantex de cualquier partícula elemental en reposos relativo. Pero si se considera que:

Ecx = Pcx c =  (h/cx) c

Entonces

Ecx = mo c2
Con lo cual le demuestro al usuario, o simple lector, que la verdadera esencia de esta famosa equivalencia, es todo lo dicho recientemente. Le satisface su sed intelectual el modelo Alcerro de la partícula elemental?.


        Deducción del efecto Compton.

Como ya lo vimos anteriormente, en la física contemporánea se puede entender la interacción entre la radiación electromagnética y la materia a escala elemental, como el choque entre dos partículas. Esto se puede observar claramente en las siguientes ecuaciones de conservación de energía y cantidad de movimiento para antes y después de una colisión de este tipo y que con arreglo a la relatividad especial explican y predicen el efecto Compton:


hc/1 = hc/2 + mo c/(1-v2 /c2 )1/2 – mo c


        h/1 = h/2 cos +( mo v/(1-v2 /c2 )1/2)cos  


       0 = h/2 sen +( mo v/(1-v2 /c2)1/2)sen  

Donde 1 y  son la longitud de onda del fotón incidente y del fotón dispersado respectivamente. La figura 7 esquematiza dicha interacción:








FIGURA 7. Modelo actual del choque de un fotón con un  electrón.
Después de un poco de manipulación algebraica se consigue la expresión que define el desplazamiento en la longitud de onda de la radiación electromagnética dispersada:

2 - 1 =       h       (1-cos)

                                                 mo c

Todo esto supone que inicialmente el electrón esta en reposo respecto al marco de referencia del observador, pero si este no fuera el caso, siempre se puede llegar a la ecuación anterior considerando la modificación del momento inicial del fotón debido al efecto Doppler relativista.  

Ahora, el propósito de este ejemplo es demostrarle al usuario como se maneja el hecho de que el momento observado de un electrón es la componente en nuestro universo de la cantidad de movimiento del fotón cuantex, que se moviliza en un espacio de cuatro dimensiones que contiene a nuestro universo. Para esto, se consideran las propiedades cuánticas (ya retrodichas) y así se reemplazan las ecuaciones de conservación anteriores por las siguientes:

(Momentos en x)       h/1 = (h/2)cos +(( h/1- h/2)+ h/cx) cosx

(Momentos en y)            0 = (h/2)sen +(( h/1- h/2)+ h/cx) cosy

(Momentos en eje 4)    h/cx = (h/2)cos +(( h/1- h/2)+ h/cx) cos4
Procederé a explicar cada uno de los términos de estas tres ecuaciones. 

( h/1- h/2) es la cantidad de movimiento que el fotón incidente entrega al cuantex. h/cx  es el momento dinámico del cuantex cuando el electrón esta en reposo. Para explicar los ángulos recién introducidos se hará uso de la figura 8 y 9 (siguiente pagina), la cual es el modelo Alcerro de lo que representa la figura 7. 

Bueno, la línea de movimiento del fotón incidente  es el eje x, y los ángulos formados entre este y las direcciones del fotón dispersado y del electrón que retrocede están contenidos en el plano xy, lo cual se ve en las figuras 7 y 8. Debido a esto, el eje z de nuestro ejemplo no juega ningún papel y por lo tanto no es representado.
Cuarto eje: debo decir que así como el eje z es ortogonal a cualquier dirección de movimiento en el plano x, y, el cuarto eje también es ortogonal a cualquier dirección de movimiento en el espacio formado por los tres ejes x, y y z;  tomando en cuenta esto y el hecho de que aquí no se representa al eje z, no existe complicación y es factible representar la cuarta dimensión como el referido eje el cual es ortogonal al plano en el cual acontece el moviento antes y después de la colisión.   



 












   

Ángulos: los ángulos x, y y 4 son los directores del vector momento dinámico del cuantex con respecto a los ejes x, y y el cuarto eje correspondiente.

Con esta información se debe derivar el efecto Compton (ecuación 10) de las ecuaciones de conservación propias del modelo Alcerro. 

Manos a la obra!

Para comenzar, se cancela el factor común h y se forma la siguiente identidad A= 1/1-1/2+1/cx , para así despejar los cosenos directores, de tal manera que se tiene:

cosx=(1/1- cos 2)
                                                       A

cosy= - sen
                                                        2 A
cos4 1
cx A

y entonces se consigue la siguiente igualdad:


(1/1-cos2)2+ sen2

                               A2               22A2   cx2 A2

A partir de aquí, todo se reduce a simplificación algebraica. Entonces  lo anterior se reordena en:

cx2(22-212cos12)+2212 = 1
                                   (cx(2-1)+12)2

luego de desarrollar algunos cuadrados y de simplificar teniendo cuidado de formar potencias de (2-1), se consigue la siguiente  

expresión:

2 - 1 = cx(1-cos)
pero por la identidad (9), la expresión anterior es en realidad la misma ecuación para el efecto Compton (expresión 10):


2 - 1 =       h       (1-cos)

                                                 mo c


        Deducción de la longitud de onda de De Broglie.

La verdad por este documento revelada de que a la existencia de las partículas elementales de materia subyacen ondas electromagnéticas, nos dirige a la misma conclusión que hace 82 años hizo en forma especulativa el físico francés Louis de Broglie. Este intuyó que los corpúsculos materiales deberían tener también naturaleza ondulatoria por lo cual debería de existir una fórmula que dé la longitud de onda de estas ondas denominadas ¨materiales¨. Hay tres desventajas de esa teoría a la cual puedo llamar ¨primitiva¨, con respecto a la nuestra. Una de ellas es que esa primera vez que se descubrió semejante naturaleza, se hizo como hipótesis (después validada experimentalmente) y en el modelo Alcerro esta propiedad es una deducción y no una especulación. Otra desventaja de la teoría primitiva (pero la aún oficial) es que acentuó la brecha oficialmente existente entre la naturaleza relativista y la naturaleza cuántica. Contrario a nuestro modelo Alcerro, el cual es una clara consecuencia de la relatividad especial.
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Y la tercera desventaja es que la física cuántica actual solo entiende esta naturaleza como algo matemático o estadístico y se resigna a no seguir buscándole significado físico. No obstante el modelo Alcerro nos dice que estamos ante una naturaleza ondulatoria del tipo electromagnético, solo que estas ondas no están contenidas en nuestro universo, si no que lo atraviesan constantemente como ya lo he expuesto. El cálculo que mostraré a continuación es simple y sencillamente la traducción a términos matemáticos de lo que se observa en la figura 10 y también de considerar que la longitud de onda de toda onda plana es la mínima separación entre los frentes de onda adyacentes.  
Desarrollo del cálculo:

Del triangulito sacado a flote se argumenta que:

DB = cx sen cos = cx sencos(90o-)

                                      sensen sensen(90o-)

por lo tanto

DB = cx sen

                                                          cos

Ahora se reemplazan los términos trigonométricos por sus respectivas equivalencias ya demostradas y se escribe el valor ya encontrado para cx ,  teniendo como consecuencia: 

DB = h (1-v2 /c2 )1/2

                                                      m0  v

que es la longitud de onda de De Broglie aceptada.

En la jerga propia del modelo Alcerro se puede resumir que la longitud de onda de De Broglie de una partícula elemental es la mínima separación, dentro de nuestro universo, entre los frentes adyacentes de las ondas electromagnéticas que componen la existencia, dentro del universo y a través del tiempo, de dicha partícula elemental. 

Observe el lector que entre estos párrafos anteriores he puesto en forma itálica algunas partes, con el propósito de marcar el concepto general de la longitud de las ondas electromagnéticas planas. El resto de ese texto es la adaptación de dicho concepto general al modelo Alcerro.

También recuérdese que esta radiación electromagnética es lo que da significado a la energía intrínseca de la masa de la partícula, de la relatividad especial, cuando ésta no es manifestada en el universo. Por lo tanto la definición de onda de De Broglie puede ponerse en términos de conceptos puramente relativistas.


        Acerca de la dilatación del tiempo


Dentro de la misma jerga referida en la sección anterior y refiriéndonos a la misma entidad física podemos definir la dilatación del tiempo relativista (dada por el factor 1/(1-v2/c2)1/2 ), tal y como sigue a continuación:

La dilatación del tiempo relativista de una partícula elemental en movimiento es, en una realidad mas profunda, la dilatación de la frecuencia de aparición en nuestro universo, del fotón  cuantex o sea del cuanto de la radiación electromagnética que compone la existencia, en el universo y a través del tiempo, de la partícula elemental referida.

La figura 11 representa este resumen en imágenes.













El renacimiento del éter.


                          ronía.

                        Por el tema a tratar en esta sección de mi obra, así                   ve                    veo a la historia de la ciencia, como irónica.

                       La relatividad de Einstein  mató al éter, de tal manera que el electromagnetismo no requiere de ningún medio que lo sustente. Simplemente se trata de espacio vacío. La gravedad, según la relatividad de Einstein, es la curvatura del espacio-tiempo. Refiriéndose al espacio como un completo vacío. Como veremos a continuación, a toda la relatividad especial subyacía desde siempre un marco de referencia absoluto. Por lo tanto, según mi teoría, la idea del éter siempre fue válida, solo que dicha validez simplemente estuvo oculta. La única clave que nos lleva a concebir la unificación de la gravedad con el electromagnetismo, es aceptar que la gravedad es un estado geométrico especial del medio en que se sustenta el mismo electromagnetismo, esto es, curvatura del éter tiempo.

A usted lector, no lo introduciré a un tema propio del electromagnetismo, ni de la gravedad. Como ya lo mencioné al principio de mi obra, solo edifico la base sobre la cual usted tiene la posibilidad de extender mi modelo propuesto a materia propia del electromagnetismo y gravedad, pudiendo usted regalarle a la ciencia la consecución de su meta mas esperada. 

2+2=4, para creerle esta aseveración a alguien, usted no necesita saber si quien lo afirma es alguien muy reconocido y famoso. O si ya cuenta con un premio Nóbel. La identidad descrita por medio de esa suma, habla por sí misma. Se trata de ciencia exacta. Y en este tipo de veracidad me he basado yo, sin caer en la más mínima especulación. La formalidad de la teoría de la relatividad especial descubre lo que ya le expuse y también lo que seguidamente le expondré, irónicamente la existencia del éter. 

Considere la figura 12. La primer parte (lado izquierdo) es un diagrama de Minkowski para dos sistemas de referencia con movimiento relativo entre si. Aquí se ha hecho que cada sistema observe un movimiento de ida y regreso de una partícula a una misma velocidad relativa determinada, como también la velocidad de ida y vuelta de una señal de luz. La segunda parte es el respectivo modelo cuantex referente a esto. Trataré de ser breve y conciso. A continuación revelaré la realidad que subyace a lo que la física ha venido considerando como velocidad relativa.
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FIGURA 12.

Para comenzar, se analiza la medida ( fAB ) de la descarga que ocasiona que los  cuantex de la partícula en observación respecto al sistema de referencia en reposo relativo, cambien de un ángulo de noventa grados (respecto a la horizontal) a un ángulo AB. Para esto se hace un análisis de momentos dinámicos en x, y y el cuarto eje (obsérvese que para simplicidad se han cancelado las constantes de Planck):


foAB  = – fAB  + (faAB – fAB + fcx) cosAB
0 = 0

fcx = (foAB –fAB+fcx) senAB
 fAB = foAB –fAB = fcx (1/senAB   –  1)

Ahora se hace lo mismo anterior, siempre respecto a este marco de referencia, pero para la trayectoria AD:

         fOAD + fcx  cosAD  = -fAD + (foAD – fAD + fcx /senAD) cosAD
o=o

fcx =   (foAD – fAD + fcx /sen ) senAD
 fAD = fOAD - fAD = fcx (1/senAD – 1/ sen)

Ahora, el grafico de Minkowski de la figura 12 nos dice que la relación entre  cosAB y cosAD debe ser:

cosAB = cos - cos
Considerando la expresión anterior, al sustituir senAB  por

(1-cos2AB)1/2 en la expresión para  fAB, inevitablemente se llega a la siguiente expresión:

((1- cos/ (1+ cos)    fAD  =   fAB
El lector puede comprobar lo anterior, al observar la igualdad al introducir valores numéricos definidos, al inicio de la sustitución y en la forma simplificada en la expresión (12). Pero lo mejor es que desarrolle las simplificaciones algebraicas que desarrollan esta última expresión.

Como se puede observar, la expresión (12) es precisamente el efecto doppler relativista. En otras palabras, la expresión (12) significa que el segundo sistema de referencia (el de movimiento relativo) admite que la velocidad de ida (trayectoria AD) es la misma que la que observa el sistema en reposo relativo (trayectoria AB) simplemente porque sobre ella observa exactamente la misma descarga de movimiento o energía.

Hagamos lo mismo para el regreso de las partículas al punto de partida relativo a cada sistema de referencia. Esto es, trayectoria BC para el sistema en reposo relativo y DE para el marco en movimiento relativo.

para la trayectoria BC, observada por el sistema en reposo relativo, tenemos las respectivas ecuaciones de conservación del momento dinámico:

- foBC  =  fBC  - (fOBC - fBC + fcx) cosBC
0 = 0

fcx = (fOBC - fBC + fcx)  senBC
En donde nuevamente se hace el despeje:

 fBC = -( foBC –fBC ) = -fcx (1/senBC   –  1)

Ahora hagamos lo mismo para la trayectoria DE, siempre desde el punto de vista del marco en reposo relativo:

      fODE + fcx  cosDE  = -fDE + (foDE – fDE + fcx /senDE) cosDE
o=o

fcx =   (foDE – fDE + fcx /sen ) senDE
y se tiene:

 fDE = fODE – fDE = fcx (1/senDE – 1/ sen)

de nuevo nos vemos obligados a admitir la siguiente relación, la transformación  relativista de velocidades:

cosBC = cosDE + cos
al hacer el mismo tipo de sustitución que el primer caso, el de ida, se tiene como resultado:


((1+ cos/ (1- cos)    fDE  =   fBC
Nuevamente podemos observar el efecto doppler relativista. Esto es, que la similitud entre los dos marcos de referencia, en la velocidad de las respectivas partículas en observación a su retorno, se debe a que se perciben las mismas descargas de movimiento o energía, al partir dichas partículas del reposo relativo.

Ahora, un haz de luz de ida y retorno para la trayectoria A f A, y otro para la trayectoria A H i, son representados en color rojo. Ya que tenemos una longitud definida por la velocidad de ida y retorno de la partícula proyectil y el tiempo que esto le toma, entonces ya podemos hablar de mediciones con la velocidad de la luz. El lector puede observar que la constancia de la velocidad de la luz para todos los sistemas de referencia inerciales, se da en realidad para los viajes de ida y retorno. La velocidad de la luz meramente para el viaje de ida, es en verdad un producto de un viaje de ida y regreso de este mismo ente físico. Esto se debe a que la señal mas eficiente para reportar que un haz de luz a llegado a cierta posición en el espacio, pues no es otra que la misma luz, o sea un haz que venga de regreso al observador.

Como conclusión, después de reflexionar en esta realidad podemos admitir que existe solo un marco de referencia en verdadero reposo respecto al movimiento unidireccional de la luz. Esto es, que en realidad si existe el éter.

Con esto, mi estimado lector o usuario de mi obra, estamos diciendo que la relatividad admite el éter y que por lo tanto la gravedad debe ser una propiedad geométrica de la sustancia electromagnética. O sea, estoy vaticinando que esta es solución base para unificar estas dos fuerzas fundamentales.  

Existe una manera de comprobar empíricamente toda la formulación de mi obra. La relatividad todavía oficial, no admite una varianza de la velocidad de la luz. Hasta el momento solo se han efectuado experimentos de cálculos de velocidad de la luz o invarianza de esta, para viajes de ida y retorno. Si se hace un experimento en el que se saque a flote que existe invarianza de la velocidad en viajes unidireccionales, entonces la relatividad hasta hoy entonces oficial, debe revisarse y dar paso a una nueva teoría que siempre este de acuerdo con las formulas relativistas ya comprobadas. Esto daría paso a la validez de mi modelo propuesto.

Propuesta del experimento en forma generalizada.
Para un marco de referencia y una longitud de camino definida y estable, si en cada extremo de éste camino funciona establemente un mismo tipo de sucesión de fases alternadas de cualquier naturaleza (movimiento de péndulo, o puede ser el apagado y encendido, con duraciones iguales entre si, de algún aparato, etc) entonces si una señal de luz parte del primer extremo del camino, en el momento en que la fase en ese lugar es A y llega al segundo extremo del camino en el que la fase es B (o A), si nuestra teoría es correcta entonces si una nueva señal de luz parte de la misma fase A, pero desde el segundo extremo del camino, entonces al llegar al primer extremo no necesariamente coincidirá con una fase B (o A). Todo esto se explica gráficamente en la figura 13, para el viaje de la señal del primer extremo hacia el segundo y en la figura 14 para el viaje contrario.
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Por mi parte, en lo referente a este documento, ha sido todo. Gracias.

Juan Carlos Alcerro

Científico, ingeniero e inventor.
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FIGURA 4. Graficación de los vectores desplazamiento sugeridos por los triángulos analizados de la relatividad especial y para cada elemento participativo del diagrama de Minkowski. Nótese que a lo que consideramos como paso del tiempo, subyace la magnitud de estos vectores desplazamiento.  
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FIGURA 14
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           FIGURA 10.
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FIGURA 8. Modelo Alcerro de la colisión fotón-electrón.


Como en la figura 7, siempre se sigue usando la figura que por lo general se utiliza para representar a los fotones, esto es un ovalo encerrando un tren de ondas y con lo cual se intenta representar su naturaleza dual de onda y partícula.


En esta figura, como en la numero 9, se intenta recrearle al lector el hecho de que los ángulos, ejes, flechas de dirección o vectores de color azul, están contenidos en nuestro universo de tres dimensiones.
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Esto se debe a que toda descomposición vectorial muestra una formación como triángulo rectángulo y en el cual los componentes vectoriales solo pueden ser los catetos de dicho triángulo, o sea, el vector real es el que forma la hipotenusa. 





Fotón cuantex dirigiéndose por una ruta fuera de nuestro universo, hacia el punto en donde le da existencia al electrón en reposo
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FIGURA 3. Representacion de Minkowski.
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Presencia como evento
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FIGURA 9. Representación vectorial de momentos dinámicos para antes y después del choque del fotón y el cuantex subyacente al electrón. 


Nótese que lo que en materia de geometría vectorial se conoce como ángulos directores aquí se refiere a los ángulos entre los ejes cartesianos y el vector de momento dinámico (o pudiera ser el vector desplazamiento) del cuantex y se distinguen con color rojo.   
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Parcela bidimensional del espacio de nuestro universo
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Con este segundo ejemplo de cómo se aplica mi modelo, quiero demostrar al lector y usuario el poder de esta teoría al deducir (mas
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Aristas de una parcela tridimensional del espacio de cuatro dimensiones en el cual esta contenido nuestro universo





Fotón cuantex  que resulta desviado con un ángulo después del choque entre el cuantex anterior y el fotón incidente. Su ruta es fuera de nuestro universo y en dirección al punto en donde le da existencia al electrón que retrocede 





(Energia)





(Momentos en x)











X





(Momentos en y)





Electron que retrocede





Fotón dispersado





Fotón incidente





(10)














En donde es fácil ver que 


 =cx seny al sustituir esto


en la expresión anterior, resulta:
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FIGURA 11





Frente de onda del fotón cuantex
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FIGURA 13
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Representación de parcela espacial de nuestro universo





DB





L





1900     Hipótesis de Planck


Teoría de la relatividad especial


     Concepto de Einstein del fotón       


Geometría del espacio-tiempo de 


            Minkowski


El efecto Compton


Propiedades ondulatorias de las        


partículas








!





Sin embargo…
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Es sencillo, porque la geometría de


Minkowski representa la esencia de la relatividad especial, por medio de la diferencia de escala de la unidad métrica, entre los sistemas de referencia inerciales participantes. Esto es que en geometría de Minkowski, los catetos de la figura 2  se refieren a ejes coordenados, no a vectores.








Representación de Minkowski.


Aquí se aprecia la mencionada diferencia de escala.
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Vector desplazamiento del cuantex





 Representación del  cuantex





Área fuera de nuestro universo





A-1 y B-1: Emerge un cuantex por cada una de las dos partículas elementales representadas.  A-2 y B-2: Ambos cuantex se desplazan la  misma magnitud. 


 A-3 y B-3:  Surge un nuevo cuantex para la partícula en reposo y su anterior cuantex cruza nuestro universo. A-4 y B-4: Surge un nuevo cuantex para la partícula en movimiento y su anterior cuantex cruza nuestro universo.








Juan Carlos Alcerro


Científico, ingeniero e inventor
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¿Ha oído hablar de la doble cara de la materia?
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